
Schlauch für Anschluß AX2 - AX4
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Datenblatt SpaceRob+
Typ: SR-4_700 Entwicklungsstufe-04

Status: 10.07.2026

Technische Daten:

AX1
Motor:                      KSM-100-0049-80-B13 MP2-Q 000-0
Nenndrehzahl:         8000 U/min
Stillstandsmoment:  4,9 Nm
Absolut Encoder:     Hiperface DSL kapazitiv 17 Bit (EEM37), SIL2, Multiturn
Bremse 24V :           ja
Getriebe:                  1: 50 / 80 / 100

AX2
Motor:                      KSM-100-0049-80-B13 MP2-Q 000-0
Nenndrehzahl:         8000 U/min
Stillstandsmoment:  4,9 Nm
Absolut Encoder:     Hiperface DSL kakazitiv 17 Bit (EEM37), SIL2, Multiturn
Bremse 24V:            ja
Getriebe:                  1: 50 / 80 / 100

AX3_Hub 
Motor:                      KSM-055-0008-90-B13 MP2-Q 000-0
Nenndrehzahl:         9000 U/min
Stillstandsmoment:  0,8 Nm
Absolut Encoder:     Hiperface DSL, kapazitiv 17 Bit (EEM37), SIL2, Multiturn
Bremse 24V :           ja
Getriebe:                  1:20
Spindelsteigung       32 mm/U

AX4_Rotation
Motor:                      KSM-055-0012-80-B13 MP2-Q 000-0
Nenndrehzahl:         8000 U/min
Stillstandsmoment:  1,2 Nm
Absolut Encoder:     Hiperface DSL, kapazitiv 17 Bit (EEM37), SIL2, Multiturn
Bremse 24V:            ja
Getriebe:                  1:20
Spindel- :               32 mm
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